VIPERBOT 1.0

El robot de navegació autònoma VIPERBOT 1.0 (vigilant personal robòtic) té la funció de vigilar la casa quan dormim o no hi som, sense cap mena d’instal·lació (a diferència de les alarmes convencionals). A més de vigilar la casa, pot controlar la temperatura del domicili, per avisar en cas d’un possible incendi. 

El VIPERBOT 1.0 es passeja per casa sense xocar amb parets, mobles ni cap possible obstacle que pugui trobar en un entorn domèstic, gràcies a la seva capacitat de navegació autònoma. Quan es passeja fa mesures de temperatura i escaneja l’entorn a la recerca d’intrusos o incendis. En cas que detecti algú, demanarà el codi de quatre lletres, i si no se li introdueix salta l’alarma.

Consta de diversos sensors: sensor de distàncies per ultrasons i infrarojos per detectar possibles obstacles quan passeja per casa com un autèntic (encara que molt menys intimidador) guarda de seguretat, sensor d’escales (per no caure-hi), sensor de presència de persones, sensor brúixola (per aconseguir una major precisió en els girs) i finalment el sensor de temperatura (per detectar els incendis).

En definitiva l’alarma del futur ja és aquí, amb un disseny compacte i elegant, amb totes les funcions necessàries per garantir la seguretat a les nostres llars i sense cap instal·lació complexa ni costosa. Només cal activar-lo i a vigilar!
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